
第 1 页，共 6 页 

物理试卷
高 2026届

参考答案

1.【答案】C

【解析】C．不计空气阻力，在喷泉喷出的水在空中只受重力，加速度均为重力加速度，故 C 正确；D．设喷泉喷

出的水竖直方向的分速度为vy ，水平方向速度为vx ，竖直方向，根据对称性可知在空中运动的时间 =
g

t
h

2
2

可知

t tb a D 错误；AB．最高点的速度等于水平方向的分速度 =
t

v
x

x 由图像可知水平方向的位移大小关系 x xa b ，最高

点的速度大小关系 v va b ，根据速度的合成可知无法判断初速度的大小，AB 错误；故选 C。 

2．【答案】B 

【解析】A．机器人稳定地站立在斜坡上，有相对斜坡向下的运动趋势，受到的摩擦力方向沿斜坡向上，故 A 错

误；D．设斜坡的倾角为 θ，机器人的质量为 m，重力加速度为 g，根据共点力平衡条件有 = f mg sin 可知斜坡的

粗糙程度对机器人受到的摩擦力无影响，故 D 错误；C．根据弹力产生的条件可知，机器人受到支持力是由于斜

坡的形变而产生的，故 C 错误；B．机器人在倾角为 θ的斜坡上稳定站立和行走，须满足其重力沿斜面向下的分力

小于等于最大静摩擦力，即   mg mgsin cos 即  tan 对于本题 θ=37°，则有𝜇 ≥ tan37° = 0.75，故 B 正确。

故选 B。 

3．【答案】A 

【解析】根据条纹间距表达式 = 
d

x
l

则水平向右移动光屏少许，则 l增大，条纹间距增大，则 O点处的条纹宽

度变宽，但仍是亮条纹。故选 A。 

4．【答案】D 

【解析】AB．Hα光对应的能级差小于 Hβ光对应的能级差，可知 Hα光的频率小于 Hβ光的频率，则 Hα光的波长大

于 Hβ 光的波长，根据 = E h ，可知 Hα光子的能量小于 Hβ光子的能量，选项 AB 错误；C．Hγ 对应的光子能量为

EHr=(-0.54eV)-(-3.4eV)=2.86eV 选项 C 错误；D．Hδ光在介质中传播时频率不变，即 Hδ光在玻璃中传播时的频率

等于它在空气中传播时的频率，选项 D 正确。故选 D。 

5．【答案】D 

【解析】A．毽子在下落过程中，受到空气阻力逐渐变大，合力逐渐减小，则加速度逐渐减小，最后加速度可能减

小为零，即速度先增大后不变，则 x-t图像的斜率应先增加后不变，故 A 错误；B．若毽子做匀加速直线运动，则

动能为 = =E mv ma tk
2 2

1 12 2 2
，因加速度随时间逐渐减小（非线性），则动能与时间平方一定不是线性关系，故 B 错

误；C．设毽子原来距地面的高度为 h,则其重力势能表达式为 Ep=mg（h-x），则 Ep -x为线性关系，Ep -x图像是向

下倾斜的直线，故 C 错误；D．根据牛顿第二定律得 − =mg kv ma2 ，得 = −
m

a g v
k 2

，则 a-v2图像是向下倾斜的直

线，故 D 正确；故选 D。 
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6．【答案】C 

【解析】AB．氙离子经电场加速，根据动能定理有 v= −qU m
2

0
1 2 代入数据解得加速电压为 U 175V，故 AB 错

误；CD．在t 时间内，有质量为m的氙离子以速度v喷射而出，形成电流为 I ，由动量定理可得 = −vF t m 0ΔΔ

进入放电通道的氙气质量为 mΔ 0 ，被电离的比例为，则有
 
 =
 


t t

m m

ΔΔ

ΔΔ 0 联立解得 =   −

t v

Fm

Δ
5.3 10 kg

Δ 0 6
，故 C

正确；故选 C。 

7． 【答案】C 

【解析】A．开普勒第三定律适用于围绕同一中心天体运动的天体，地月转移轨道中心天体是地球，环月大椭圆冻

结轨道中心天体是月球，中心天体不同，不满足 =
T T

a a

1 2

2 2

1 2

3 3

，故 A 错误；B．设地球质量为 M，半径为 R，则地球第

一宇宙速度
地 = =

R
v

GM
7.9km/s ，则月球第一速度 月 = =



RR
v

GM
G

M

4

9

81 2
，联立解得月球第一宇宙速度

月 =v 1.76km/s，则逃逸速度为 月 =v2 2.5km/s，近月制动后速度低于逃逸速度，即近月制动后鹊桥二号的速度小于

2.5km/s，故 B 错误；C．为了确保鹊桥二号与月球南极附近区域之间有较长时间的稳定通信，冻结轨道的远月点

应位于月球南极区域上方，这样在远月点附近运行时，能长时间保持与月球南极附近区域通信，而不是近月点，

故 C 正确；D．开普勒第二定律适用于同一轨道，捕获轨道与冻结轨道是不同轨道，不满足相同 Δt时间内与月球

连线扫过面积相等，故 D 错误。故选 C。 

8． 【答案】BD 

【解析】B．声音在相同介质中的传播速度相同，因此 A5和D6的传播速度相同，B 正确；A．由 = =
f

vT
v
可知，

A5的波长大于D6的波长，A 错误；C．由空气进入水中，频率不发生变化，C 错误；D．空气中 =
f

v
0 在水中

=



f

v
 ，其中声音的速度只与介质有关，即在水中它们的速度大小也一样，则可得到波长的改变量为

 =
−


f

v v
，可知频率越小其对应的波长改变量越大，D 正确。故选 BD。 

9．【答案】AB 

【解析】D．如图 2 可知线圈转动的周期为 =T 0.1s角速度为 = = 


T
20 rad/s

2
由于小飞轮和线圈固定于同一转

轴，所以小飞轮角速度也为 = =  20 rad/s2 大飞轮和小飞轮线速度相等，所以有 = =




r

r

3

1

2 1

1 2
,所以大飞轮角速度

为 = = 


3 3
rad/s

1 20
1 2 ,转速为 = =




n

2 3
r/s

10
1

1 ，D 错误；C．线圈产生的电动势的瞬时值表达式为 = e E tsinm ，

=E 6 2Vm ， = 20 rad/s即 = e t6 2 sin 20 V)( ，灯泡两端电压瞬时值的表达式为

= = = 
R

u R t
e e

2 2
3 2 sin 20 V)( ，C 错误；B．根据 = =E NBS 6 2Vm 解得，线圈匝数为 =N 300 匝，B 正确；
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A．若保持手柄的转速不变，仅使小飞轮的半径增大，根据 =




r

r

2 1

1 2
，则小飞轮角速度减小，线圈转动的角速度减

小根据 = E NBSm ，可知线圈产生的电动势最大值减小，根据 =E
E

2

m
，可知线圈产生的电动势有效值减小，根据

= =
E

U R
E E

2 2
，可知，灯泡两端的电压减小，则灯泡变得更暗，A 正确。故选 AB。 

10．【答案】AC 

【解析】A．粒子轨迹如图所示 

 

由几何关系可知粒子在圆形区域磁场内的偏转半径为 R ，粒子在圆形区域磁场内做匀速圆周运动，由洛伦兹力提

供向心力可得 =
R

qv B
mv

0
0

2

,解得粒子的比荷为 =
m BR

q v0 ,A 正确；B．粒子从 A点进入磁场到从 B点进入电场后再从

电场回到 B点时，因电场力做功为零，因此再次进入磁场时的速度大小不变，则再次进入磁场做圆周运动的轨迹

半径不变，到最终离开磁场的运动过程中，其运动轨迹如图所示，粒子在磁场中做匀速圆周运动的周期为

=


v
T

R2

0

,与从 A点出发的速度方向无关，粒子在磁场中运动的总时间为 =



t T

2

'
,而粒子无论从 A点向哪个方向射

入磁场，到最终离开磁场时在磁场中偏转的总角度为 =  ,因此，粒子在磁场中运动的总时间与入射方向无关，均

为 =t
T

2

'
,由于粒子进入电场的速度相同，则在电场中运动再返回时的时间也是相同的，但是粒子在电场和磁场外运

动的距离不都相同，可知在场外运动的时间不一定相同，可知粒子从 A点进入磁场到最终离开磁场的运动过程中

的总时间与入射方向有关，B 错误；C．在 A点的粒子源向磁场中的各个方向发射速度大小均为v0的带电粒子，由

于粒子在磁场中做圆周运动的轨迹半径与磁场的半径相同，因此所有粒子离开圆形磁场时将平行于电场方向进入

电场，根据沿 AO方向射入的粒子进入从 MN中点 B进入电场后，刚好到达边界 PQ并返回，则由动能定理有

 =qE R mv
2

2
1

0

2
,解得电场力为 = =

R
F qE

mv

4

0

2

,根据牛顿第二定律可得粒子在电场中运动时的加速度大小为

m R
a

F v
= =

4

0

2

,而若将电场 E的方向改为竖直向下，则粒子在进入电场后将做类平抛运动，而粒子恰好打到 Q处，则

在平行电场方向有 =h at
2

1 2
,垂直电场方向有 =R v t2

0 ,联立解得 =h R
2

1
,由于能进入电场的粒子范围总高度为 R2 ，高

度小于 R
2

1
的粒子范围均从 NQ射出，高度大于 R

2

1
，小于 R2 范围的均从 PQ射出，轨迹图如图所示 
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高度等于 R
2

1
的粒子从 A点射出时速度方向与水平方向的夹角为 。60 ，则从电场边界 PQ与 NQ射出的粒子数之比

为 。

。

=
n

n

60 1
=

120 2

2

1 ,C 正确；D．电场 E竖直向下，且粒子要全部从 NQ边界射出，则进入电场范围高度为 R2 的粒子

恰好打在 Q处，由类平抛运动有 =R a t
2

2
1

1

' 2
， =R v t2 0 1解得 =

R
a

v0'
2

，由此可得 = = = =
a F qE E

a F qE E

1

4' ' ' '

，因此可知，

若电场 E竖直向下，且粒子要全部从 NQ边界射出，则场强大小至少为原来的 4 倍， D 错误。故选 AC。 

 11.【答案】(1)7.50  (3)  C  (4)  遮光片的速度大于小球的速度（写出一条，言之有理即可） 

【解析】（1）游标卡尺读数 +  =7mm 0.05 10mm 7.50mm（3）若系统机械能守恒， ）（ + − =mg L mv
D

2 2
1 cos

1 2)( ，

解得
）（ ）（
=

+
+

= − −

mg L
g L DD

v

mv

2

2
cos 1 12

1
1 2

2

,由光电门测速原理知 度宽片光遮=
t

v
d

，代入可知选 C。（4）由于遮光片的

位置低于小球的球心，导致其做圆周运动的半径更大，所以通过光电门测得的速度会略大于小球的速度，因此计

算得到的小球的动能增加量会偏大。 

12.【答案】(1)
b

k
   

b

1
   偏小 (3)向左     

m

kL

2
 

【解析】(1)闭合 S 、 S1 时，R0 被短路，电压表测电阻箱 R 电压，由闭合电路欧姆定律 = +
R

E U r
U

0
0 ，整理得

= −
R U rr

E1 1 1

0

，对比 −
R U

1 1

0

图像，斜率 =
r

E
k ，纵截距− = −

r
b

1
，解得 =

k

b
E 、 =

b
r

1
；考虑到电压表分流，则

真真

 
 = + + 
 

R R
E U r

U U

V

，可得
真真

真+ = − + 
R R r r U

E1 1 1 1

V

，所以
测真

− = − − = −
r R r

b
1 1 1

V

，可知， 测E 小于 真E ， 测r 小于

真r 。(3)物体向右运动时，电压表示数 = U 2.1V 1.5V，说明滑片向右（B端）偏移，滑块相对于框架右移，说明

合力向左，因此加速度方向向左。由U x− 关系图可知 = +
L

U x0.3
2.4

，静止时 =U 1.5V对应 =x
L

2
，电压表示数

=U 2.1V时对应 =x
L

4

3
，滑块偏离中点位移 = − =x x

L L

2 4
Δ ，滑块合力 = =F k x maΔ2 ，得 = =

m m
a

k x kL

2

Δ2
。 

13.【答案】(1) =h 10cm (2) =U 4 2m
V 

【解析】（1）最终活塞稳定后，设气缸内密封气体的温度为T1 ，加热过程中汽缸内气体压强不变，有 

=
+

T T

Sh S h hΔ

0 1

0 0 )(
① 

解得                                         =h 10cm② 

(2)密封气体的压强 p1 有                      = +p S p S mg1 0 ③ 
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活塞上升过程中，外界对气体做功为         = −  = −W p S h 12J1 ④ 

根据热力学第一定律有                         = +U Q W ⑤ 

又                                         
 
 =  
 

R
Q t

U

2

1m

2

⑥ 

解得                                         =U 4 2m
V⑦ 

14.【答案】（1） =
B d

v
mgR

2 2 2
   （2） = ga 1.5  （3） =

mg
t

R

B d12 32

 

【解析】（1）进入区域Ⅰ的速度大小为 v，有  =mg BI dsin 1 ① 

导线框进入磁场区域Ⅰ时的感应电动势   =E Bdv1 ② 

感应电流                               =
R

I
E

1
1 ③ 

联立解得                                     =
B d

v
mgR

2 2 2 ④ 

（2）刚进入区域Ⅱ时，导线框产生的感应电动势 = + =E Bdv Bdv Bdv22 ⑤ 

则此时导线框中的感应电流      =
R

I
E

2
2 ⑥ 

牛顿第二定律则       − =BI d mg ma2 sin2 ⑦ 

联立解得线框的加速度大小为      = ga 1.5 ⑧ 

（3）开始进入区域Ⅰ至开始进入区域Ⅱ，匀速运动时间 ）（= =
v mgR

t
d B d2

1

2 3

⑨ 

开始离开区域Ⅱ至刚完全离开区域Ⅱ做匀速运动，同理知速度大小为 v，则运动时间 =t t3 1⑩ 

自开始进入区域Ⅱ到开始离开区域Ⅱ的过程，动量定理 2 2sin 2mg t Bi d t mv mv −   = −  ○11  

其中               = = 


R R
Bd i t Bd v t

Bdv t B d
2 2

2 4
2

2 2

 ○12  

  =v t d  ○13 （联立得 =t
mgR

B d8 3

2

2

） 

导线框自开始进入区域Ⅰ至完全离开区域Ⅱ的时间为         = + + =
mg

B d
t t t

R
t

12
1 2

2 3

3 ○14  

 

15.【答案】（1） =FN 20N（2）Q1=16J（3）
 
 = −
 

Q
2

32 1
1
2026 J 

【解析】（1）物块 M 从 A到 B，动能定理 −  =mgR mvB
2

1 cos60
1 2)( ①（ =vB 6m / s ） 

B 点     − =
R

F mg
mv

N
B

2

② 

解得          =FN 20N③ 

（2）设物块 M 在传送带上一直做减速运动，到C 点速度为vC ，动能定理有− = − mgL mv mvC B
2 2

1 1
1

2 2
④ 
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解得 =vC 2 3m / s ,由于 v vC 0，则假设不成立，故物块 M 先匀减速至v0 ，再以 v0 匀速滑上水平地面⑤ 

（另解：匀减速至v0动能定理有− = − mgx mv mvB
2 2

1 1
1

2 2

0 ，x=5m<L，故以v0 匀速滑上水平地面） 

物块 M 与小球 1 第一次弹性碰撞        = +mv mv mv30 1 11 ⑥ 

= + mv mv mv
2 2 2

3
1 1 1

0 1 11

2 2 2
⑦ 

解得 = −v v
2

1
1 0 ， =v v

2

1
11 0 ，碰撞后 M 以速度大小为 v

2

1
0 滑上传送带做匀减速直线运动先减速至 0，后做匀加速直

线运动加速至 v
2

1
0 ，之后与小球 1 第二次相碰 

物块 M 在传送带上的加速度 a有     =mg ma ⑧ 

此过程物块 M 和传送带间相对路程 

   
       

         = + + − = =
        

   

a a
x v v v

v v
v v

2 2 2
2 2 8m2 21

1 0 0 0
0 0

0 0

⑨ 

与传送带因摩擦产生的热量     = Q mg x1 1⑩ 

解得           Q1=16J○11  

（3）物块 M 与小球 1 第一次弹性碰撞，小球 1 向右滑动与小球 2 发生弹性碰撞 

有 = +mv mv mv3 3 311 12 21、  =  + mv mv mv
2 2 2

3 3 3
1 1 1

11 12 21

2 2 2
，解得 =v 012 ， = =v v v

2

1
21 11 0 ，可知碰撞后两球交换速度○12  

类推物块 M 每次与静止的小球 1 碰后速度大小减为碰前的一半，经 n次碰撞后物块 M 的速度大小 

v v=
nn

2

1
0○13  

以 vn滑上传送带再回到 C点，与传送带相对路程 

vv

 
    

         = + + − = = =
     

 

−a a a a
x v v v v v v

v v
nn n

n n
n

2 2
2 2 2 21 1

1

1n 0 0 0 0
0

0 2

)()(  ○14  =x
n2

m
16

n  

所求摩擦生热  
 
 =  +  +  + +  =  + + + +
 

Q mg x x x x
nn

2 2 2 2
2 16

1 1 1 1
2 32 31 )(  ○15 其中 n=2026 

解得         
 
 = −
 

Q
2

32 1
1
2026  ○16     
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